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Amplio radio de acción

La flexibilidad es el fuerte especial de un robot utilizado tanto para el encajonado como 
para la paletización. Además de las tareas de encajonado y desencajonado de envases, el 
Robogrip también paletiza embalajes individuales, por hileras o por capas. El Robogrip está 
preparado para todas las tareas gracias a una amplia selección de elementos de agarre o 
herramientas multifuncionales. El robot cubre gracias a su gran radio de acción una 
superficie de trabajo de amplias dimensiones asegurando de esta forma la máxima 
eficiencia durante el encajonado y la paletización. 

− Robot de brazo articulado con cuatro ejes de movimiento
− Dependiendo de la capacidad de carga, ofrece un 

rendimiento de 550 ciclos por hora con una zona de rotación 
estándar de 2 x 180°

− Operación segura con sistema de protección monitorizado 
por el controlador

De un vistazo

Robogrip



3

Altamente flexible y rápido

El Robogrip domina perfectamente todas las tareas de encajonado y paletización.

− Paletización de embalajes por hileras y de forma individual
− Paletización de capas enteras de embalajes retornables y no retornables
− Levantamiento o depósito de capas enteras o filas de envases
− Encajonado y desencajonado de capas enteras, de hileras o de envases individuales
− Abastecimiento del almacén de la embaladora con cartones troquelados

Campo de aplicación

Gama de rendimientos en función de la aplicación 
y de la zona de rotación

Modelo Rendimiento hasta Capacidad de carga en la 
articulación del sistema de agarre

Área de alcance

Robogrip 
de cuatro ejes

450 impulsos por hora 500 kg 2 x 185°

410 impulsos por hora 700 kg 2 x 180°

Robogrip



4

Principio de funcionamiento

− El robot se encuentra alojado en una base estable y tiene un radio de 
giro de 180° en ambos sentidos. El robot de 500 kg permite una 
rotación de 185° en ambos sentidos. 

− Los movimientos de todos los ejes rotativos se realizan mediante 
reductores sin juego con servomotores directamente montados.

− El cabezal de agarre está sujetado mediante un cierre central y en 
opción, se ofrece como herramienta fijamente montada o con un 
acoplamiento autocentrado de cambio rápido. 

− El principio de agarre se adapta siempre al campo de aplicación 
específico. En las tareas combinadas se utilizan herramientas 
multifuncionales.

La envolvente (zona naranja) representa en forma de sección transversal 
las curvas de movimiento dentro de la zona de trabajo del Robogrip. El 
campo de trabajo, visto desde arriba, se sitúa dentro de un círculo (verde) 
alrededor del robot. 

Zona de trabajo

Robogrip con cuatro ejes

Robogrip
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Detalles técnicos

− Robot de brazo articulado de cuatro ejes en robusta construcción 
de fundición

− Ejes de movimiento superpuestos y libremente programables
− Sistema de accionamiento protegido contra salpicaduras de agua 

y partículas de polvo
− Servomotores libres de mantenimiento en todos los ejes de 

movimiento
− Controlador lógico programable (PLC) integrado en la base del 

robot
− Exclusivamente procesos de frenado eléctricos y con ello libres de 

desgaste durante la operación normal
− Freno de retención mecánico al desconectar el robot
− Reductores cicloidales con rodamientos de rodillos cruzados 

integrados
− Acoplamientos estándar de los cabezales de agarre

Características constructivas

− Space Control
− Line Track
− Sistema de cambio automático para la sustitución autónoma de 

los cabezales de agarre sin intervención del operador con tres 
variantes para guardar y transportar los cabezales de agarre
− Estaciones de cambio fijas en el radio de acción del robot
− Carro de piezas de formato
− Desplazamiento de las estaciones de cambio en el 

transportador de palets

Dispositivos suplementarios

Cambio automático del cabezal de agarre

Robogrip
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Módulos
Elementos de agarre 

− Toma capas enteras de envases nuevos de 
vidrio preagrupados para depositarlas 
sobre el palet

− Coloca las placas intercaladas, las 
bandejas y las bandejas invertidas 
mediante un sistema de agarre con 
ventosas (equipamiento opcional).

− Coloca de forma delicada y sin presión los 
embalajes no retornables sobre el palet

− Sirve especialmente para embalajes 
sensibles

− Despaletiza los cartones troquelados
− Toma la pila de cartones troquelados 

directamente del palet y la coloca en un 
almacén de cartones troquelados

Cabezal de agarre con perfiles Cabezal de agarre con persiana
Cabezal de agarre de horquilla 
para cartones troquelados

Robogrip
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Módulos
Elementos de agarre 

− Toma capas completas con embalajes retornables por los 
cuatro lados 

− Procesa incluso cajas llenas con el cabezal de agarre con 
ganchos opcional

− Puede aspirar tanto latas de bebidas vacías como llenas capa por 
capa y depositarlas en su lugar de procesamiento posterior

− Posible procesamiento a nivel del suelo

Cabezal de agarre por mordazas Cabezal de agarre con ventosas

Robogrip
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Módulos
Elementos de agarre 

− Permite encajonar y paletizar con un solo cabezal 
de agarre

− Toma los envases mediante tulipas de agarre en la 
cinta transportadora y los coloca en cajas o 
embalajes de cartón

− Toma los embalajes con un gancho integrado y 
prepara con ellos la formación de capa deseada

− Toma los multipacks por hileras y los paletiza
− Tiene segmentos de sujeción de ajuste automático
− Procesa también placas intercaladas con las 

ventosas integradas

− Encajonado y desencajonado de hileras o capas 
enteras de envases sacándolos/insertándolos en 
cajas, embalajes expositores o cajas de cartón

Cabezal de agarre combinado

Cabezal de agarre con mordazas 
presoras con función de sujeción y 
aplicador de placas intercaladas Cabezal de agarre con tulipas

Los cabezales de agarre individuales convierten al Robogrip en un sistema flexible de encajonado y paletización. 
Algunos ejemplos de las múltiples posibilidades:

Robogrip



9

Robogrip en la operación diaria 
Ejemplos de aplicación 

− El Robogrip toma los embalajes por hileras y los deja en el palet mediante un 
cabezal de agarre con mordazas presoras. 

− El cabezal de agarre combinado orientable genera también configuraciones de 
capas alternas e inserta las placas intercaladas.

− El mismo robot toma el palet de un bastidor de centrado y lo coloca en la estación 
de paletización.

Paletización de embalajes

Robogrip
Estación 
de giro

Cinta 
pulmón y 
espaciadora

1 - 4 ubicaciones para 
los cabezales de agarreEntrada de embalajes vacíos

Entrada de envases

Preparación 
de embalajes

Robogrip

Cierre de cajas 
de cartón Centrado sincrónico

− Los envases llegan a la paletizadora a través de una mesa portaenvases en 
ejecución H. Dependiendo de la tarea a cumplir, el Robogrip toma el cabezal de 
agarre adecuado encajonando las botellas en cajas de cartón o de plástico. 

− A continuación, apoyado por el sistema de centrado de capas, posiciona los 
embalajes en el palet mediante la herramienta de paletización del cabezal de 
agarre combinado. 

− La despaletización y el desencajonado de cajas de cartón o de plástico se 
desarrollan correspondientemente y en orden inverso.

Encajonado y paletización combinados

Robogrip
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Robogrip en la operación diaria 
Ejemplos de aplicación 

− Transportadores conducen los diferentes tipos de envases y de cajas 
al Robogrip que forma a partir de ellos embalajes con un solo tipo de 
envase y los coloca en palets.

− El Robogrip extrae los palets de un bastidor centrador y los deja en 
diversos trayectos de transporte.

− Los diferentes embalajes que contienen un solo tipo de envase entran 
sobre un transportador común de alimentación y son identificados 
por un sistema de lectura de código de barras para luego distribuirse 
según el tipo por varias vías.

− Un sensor detecta el estado de ocupación de cada transportador de 
entrada y pasa esta información al controlador del robot. 
Dependiendo del grado de ocupación el Robogrip paletiza ahora los 
embalajes según su tipo.

Paletización de tipos

Clasificación de cajas con envases vacíos Embalaje
paletizado con
envases vacíos A

Embalaje 
paletizado con 
envases vacíos 
sobrantes

Embalaje
paletizado con
envases vacíos B

Palets vacíos

Robogrip

Envases vacíos A

Embalajes vacíos

Envases vacíos B

Robogrip
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Robogrip en la operación diaria
Manejo y seguridad 

− Operación sencilla mediante pantalla táctil
− Indicación de todos los datos relevantes de operación
− Puntos de operación y de mantenimiento fácilmente accesibles
− Posibilidad de manejo y parametrización por el servicio a distancia

− Cerca protectora estable con puerta enclavada eléctricamente 
− Es necesario que el operador inicie sesión para para abrir la cerca 

protectora
− Movimiento de desplazamiento del robot a una posición segura 
− Liberación subsiguiente de la puerta de acceso

Sistema de protección

Operación

Robogrip
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Ventajas

Consulta de máquina nueva
En nuestra tienda Krones.shop puede 
pedir sencillamente una oferta sin compromiso.

Para el Robogrip existe un gran número de elementos de agarre 
muy diversos, combinándolos usted consigue el robot individual 
que cumple con sus exigencias al cien por cien. Los especialistas de 
productos de Krones le aconsejarán gustosamente acerca de la 
mejor solución para usted.

Equipamiento individual

El Robogrip de construcción compacta entra incluso en superficies 
reducidas y en naves bajas.

Ocupa muy poco espacio de instalación

Mediante el acceso óptimo cerca del suelo se puede reequipar de 
forma sencilla sin herramientas en muy poco tiempo.

Movimientos precisos que protegen a los productos

El Robogrip destaca por su reducida necesidad de mantenimiento y 
por su elevado grado de disponibilidad. Esto es posible gracias a los 
servoaccionamientos libres de mantenimiento y el reducido número 
de piezas de desgaste.

Pocos trabajos de mantenimiento

Para embalar, paletizar, clasificar: El robot se utiliza para una gran 
variedad de tareas. El Robogrip realiza de forma fiable y segura 
incluso las complejas tareas combinadas.

Amplio campo de aplicaciones

Robogrip

https://shop.krones.com/shop/overview-new-machines?mtm_campaign=external_flyer_cc_overview_new_machines_kw6_22
https://shop.krones.com/shop/overview-new-machines?mtm_campaign=external_flyer_cc_overview_new_machines_kw6_22
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Todo en manos de un solo proveedor

Los detergentes de KIC Krones
consiguen que sus máquinas reluzcan

Su producto sólo puede deslumbrar si se elabora en un entorno de 
producción impecable. KIC Krones suministra los detergentes y 
desinfectantes ideales para cada fase de la producción. 

Lubricantes de KIC Krones
para cada fase de la producción

Independientemente de si se trata de reductores, cadenas o sistemas 
de lubricación central – nuestras grasas y aceites son verdaderos 
multitalentos. Llegan a cualquier punto de lubricación, protegen de 
esta forma su línea y son cuidadosos con el producto dado que son 
de grado alimentario.

Robogrip





<<

  /ASCII85EncodePages false

  /AllowTransparency false

  /AutoPositionEPSFiles true

  /AutoRotatePages /All

  /Binding /Left

  /CalGrayProfile (Gray Gamma 2.2)

  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)

  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)

  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)

  /CannotEmbedFontPolicy /Warning

  /CompatibilityLevel 1.6

  /CompressObjects /All

  /CompressPages true

  /ConvertImagesToIndexed true

  /PassThroughJPEGImages true

  /CreateJobTicket false

  /DefaultRenderingIntent /Default

  /DetectBlends true

  /DetectCurves 0.1000

  /ColorConversionStrategy /sRGB

  /DoThumbnails false

  /EmbedAllFonts true

  /EmbedOpenType false

  /ParseICCProfilesInComments true

  /EmbedJobOptions true

  /DSCReportingLevel 0

  /EmitDSCWarnings false

  /EndPage -1

  /ImageMemory 1048576

  /LockDistillerParams false

  /MaxSubsetPct 100

  /Optimize true

  /OPM 1

  /ParseDSCComments true

  /ParseDSCCommentsForDocInfo false

  /PreserveCopyPage true

  /PreserveDICMYKValues true

  /PreserveEPSInfo false

  /PreserveFlatness true

  /PreserveHalftoneInfo false

  /PreserveOPIComments false

  /PreserveOverprintSettings true

  /StartPage 1

  /SubsetFonts true

  /TransferFunctionInfo /Apply

  /UCRandBGInfo /Remove

  /UsePrologue false

  /ColorSettingsFile ()

  /AlwaysEmbed [ true

  ]

  /NeverEmbed [ true

  ]

  /AntiAliasColorImages false

  /CropColorImages true

  /ColorImageMinResolution 150

  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleColorImages true

  /ColorImageDownsampleType /Bicubic

  /ColorImageResolution 150

  /ColorImageDepth -1

  /ColorImageMinDownsampleDepth 1

  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeColorImages true

  /ColorImageFilter /DCTEncode

  /AutoFilterColorImages false

  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG

  /ColorACSImageDict <<

    /QFactor 0.40

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /ColorImageDict <<

    /QFactor 1.30

    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]

  >>

  /JPEG2000ColorACSImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 15

  >>

  /JPEG2000ColorImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 15

  >>

  /AntiAliasGrayImages false

  /CropGrayImages true

  /GrayImageMinResolution 150

  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleGrayImages true

  /GrayImageDownsampleType /Bicubic

  /GrayImageResolution 150

  /GrayImageDepth -1

  /GrayImageMinDownsampleDepth 2

  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeGrayImages true

  /GrayImageFilter /DCTEncode

  /AutoFilterGrayImages false

  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG

  /GrayACSImageDict <<

    /QFactor 0.40

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /GrayImageDict <<

    /QFactor 1.30

    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]

  >>

  /JPEG2000GrayACSImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 15

  >>

  /JPEG2000GrayImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 15

  >>

  /AntiAliasMonoImages false

  /CropMonoImages true

  /MonoImageMinResolution 1200

  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleMonoImages true

  /MonoImageDownsampleType /Bicubic

  /MonoImageResolution 1200

  /MonoImageDepth -1

  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeMonoImages true

  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode

  /MonoImageDict <<

    /K -1

  >>

  /AllowPSXObjects true

  /CheckCompliance [

    /None

  ]

  /PDFX1aCheck false

  /PDFX3Check false

  /PDFXCompliantPDFOnly false

  /PDFXNoTrimBoxError true

  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [

    0.00000

    0.00000

    0.00000

    0.00000

  ]

  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true

  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [

    0.00000

    0.00000

    0.00000

    0.00000

  ]

  /PDFXOutputIntentProfile (None)

  /PDFXOutputConditionIdentifier ()

  /PDFXOutputCondition ()

  /PDFXRegistryName ()

  /PDFXTrapped /False



  /CreateJDFFile false

  /Description <<





    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e55464e1a65876863768467e5770b548c62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200036002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>

    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc666e901a554652d965874ef6768467e5770b548c52175370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200036002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>

    /CZE <>

    /DAN <>

    /ESP <>

    /ETI <>

    /FRA <>







    /HUN <>

    /ITA (Utilizzare queste impostazioni per creare documenti Adobe PDF adatti per visualizzare e stampare documenti aziendali in modo affidabile. I documenti PDF creati possono essere aperti con Acrobat e Adobe Reader 6.0 e versioni successive.)

    /JPN <>

    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020be44c988b2c8c2a40020bb38c11cb97c0020c548c815c801c73cb85c0020bcf4ace00020c778c1c4d558b2940020b3700020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200036002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>

    /LTH <>

    /LVI <>

    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken waarmee zakelijke documenten betrouwbaar kunnen worden weergegeven en afgedrukt. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 6.0 en hoger.)

    /NOR <>

    /POL <>

    /PTB <>





    /SKY <>



    /SUO <>

    /SVE <>

    /TUR <>



    /ENU (Use these settings to create high quality Adobe PDF documents suitable for a delightful viewing experience and printing of business documents.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 7.0 and later.)

    /DEU <>

  >>

>> setdistillerparams

<<

  /HWResolution [600 600]

  /PageSize [612.000 792.000]

>> setpagedevice



